': Etau de perceuse
Les dessins d'ensemble en 3D
ci-contre et en 2D
représentent un étau de perceu-
se permettant de fixer une piece
an vue de réaliser une opération
de percage.

La rotation de la vis de
manceuvre (2) assurée par le
bras (1) provoque la translation
du mors mabile (5) pour obtenir
le serrage ou le desserrage
de la piéce a usiner,

a- Schéma cinématique Azanv
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b- Mouvements possibies :

Translation -

8 2 | Guide 16 | 2 | Embout
7 1 | contre glissiére 15| 2 |Vis
6 1 | Mordache 14| 2 |Vis
5 1 | Mors mobile 13| 2 |Vis
4 1 | Plaguette 12| 2 |Vis
3 1 | Ecrou 11 1 | Mors fixe
2 1 | Vis de manosuvre 10| 1 [Corps
1 1 mqmw am ma :omcﬁm 9 1 | Mordache
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