
1
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TD3

Exercice 1 Commande Vectorielle MAS

Le modèle de la MAS en régime transitoire dans le repère (d, q)  est donné par:
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1. L’objectif de la commande vectorielle de la MAS est d’aboutir à un modèle équivalent à celui

d’une machine à courant continu, expliquez.

2. En considérant la commande vectorielle indirecte en courant de la  MAS, déterminer les

grandeurs  de références isd, isq et s , avec une présentation  du schéma-bloc de cette commande.

3. Ce contrôle vectoriel implique rdΦ = rΦ et rqΦ =0. Montrez que l'on obtient le système

d'équations (1), Notez que
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