
 ℒ[(𝑡2 + 𝑡 − 𝑒−3𝑡)𝑢(𝑡)]

 ℒ[(𝑡 + 2)𝑢(𝑡) + (𝑡 + 3)𝑢(𝑡 − 2)]

 ℒ[(𝑡2 + 𝑡 + 1)𝑒−2𝑡𝑢(𝑡)]

 
𝑝+2

(𝑝+3)(𝑝+4)

2- 
3

(𝑝+5)2 

3- 
𝑝−1

(𝑝2+2𝑝+5)
 

 
d2𝑥(𝑡)

d𝑡2 + 3
d𝑥(𝑡)

d𝑡
+ 2𝑥(𝑡) = 0 {

𝑥(0)  = 1
𝑥′(0) = 0

 
d2𝑥(𝑡)

d𝑡2 + 6
d𝑥(𝑡)

d𝑡
+ 9𝑥(𝑡) = 𝑒−2𝑡𝑢(𝑡) {

𝑥(0)  = 0
𝑥′(0) = 0

 
d2𝑥(𝑡)

d𝑡2 + 𝑥(𝑡) = 𝑒𝑡cos (𝑡)𝑢(𝑡) {
𝑥(0)  = 0
𝑥′(0) = 0



 𝐹(𝑝) =
2

𝑝3 +
1

𝑝2 −
1

𝑝+3

 𝐹(𝑝) =
2𝑝+1

𝑝2
+ (

1

𝑝2
+

5

𝑝
)𝑒−2𝑝

 𝐹(𝑝) =
𝑝2+5𝑝+8

(𝑝+2)3

 𝑓(𝑡) = (2𝑒−4𝑡 − 𝑒−3𝑡)𝑢(𝑡)

 𝑓(𝑡) = 3𝑡𝑒−5𝑡𝑢(𝑡)

 𝑓(𝑡) = (cos(2𝑡) − sin(2𝑡))𝑒−𝑡𝑢(𝑡)

 𝑥(𝑡) = (2𝑒−𝑡 − 𝑒−2𝑡)𝑢(𝑡)

 𝑥(𝑡) = (𝑒−2𝑡 − (𝑡 + 1)𝑒−3𝑡)𝑢(𝑡)

 𝑥(𝑡) =
1

5
(cos(𝑡) 𝑒𝑡 + 2 sin(𝑡) 𝑒𝑡 − cos(𝑡) − 3sin (𝑡))𝑢(𝑡)

𝑌1(𝑝) =
𝐴

𝑝
𝑒−𝑇𝑝       𝑒𝑡  𝑌2(𝑝) =

𝐴

𝑝
𝑒−(𝑇+𝑎)𝑝

ℒ[𝑦1(𝑡) − 𝑦2(𝑡)] = 𝑌1(𝑝) − 𝑌2(𝑝) =
𝐴

𝑝
[1 − 𝑒−𝑎𝑝]𝑒−𝑇𝑝


