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Programmation des API (scheneider) d'un systéme davage de véhicule$10pts)

1- Description du systéme _
Soit un systéme de lavage automatique | Reiurportique
véhicules, comme lindique la figure ci-

contre, ol les ces éléments essentiellemt
sont: Montée I

Avance portique i
portiq Pupitre de commande

Dispositif de ® Voyant V

séchage

rouleau © Dey : départ cycle

1) Un portique, horizontal
2) Un moteur asynchronéil assure le
déplacement de ce portique sur les rails, Desceme1

O Au : arrét d’urgence

™~ Ch: haut rouleau

FDDDD\

rouleau

3) Un moteur d’entrainemem2 assurant la | ,,ontal
rotation des trois rouleaux,

4) Un moteur d’entrainememi3 assurant la
descente et la montée du roulea
horizontaL Rails de guidage

5) Un dispositif de séchage du véhicule, - N b, e pricnce i —
6) Un dispositif de diffusion, commandé pa é 8“
deux électrovannesKEV1 et KEV2 e anore portique Cv - avant portique

permettant d’arroser le véhicule avec de
I'eau ou de I'eau savonnée, et
7) Un capteuCL permettant la détection de la catégorie (petitgrande) des véhicules.

2- Fonctionnement

Au repos, le portique est en position arriérepldaau horizontal est en position haute et un wéhiest
présent au poste de lavage.

Une action sur le bouton poussbicy par I'opérateur lance le cycle, un voyahtlignote pendant 4
secondes.

A la fin de la temporisation, selon que le véhicpitésent est de grande catégo@é (actionné) ou de
petite catégorieGL non actionné), deux cas de figure peuvent se pigrse

- Lavage grande catégorie de véhiculee voyantV s’éteint et le rouleau horizontal descend jusqu’en
position mi-course ba<Cpl). A la fin de la descente, le portique se dépirtavant, les rouleaux se mettent en
rotation et le prélavage a eau démarre.

En fin de course avant, le prélavage se terminleyige a eau savonnée démarre et le portiquernetou
en arriere. Le recul termin€(), le portique avance de nouveau pour un ringageéthicule.Cv de nouveau
actionné, le portique s’'arréte, c’est la fin duceage et le circuit de chauffage intégré dans lpaddisif de
séchage est enclenché pendasécondes.

A la fin de cette temporisation, le rouleau horibmemonte jusqu’en haut. A la fin de la remontée
(Ch), le moteur M3 s’arréte, la voiture s’assécheetdchage se termine.

5 secondes apreés, le portique recule jusqu’'a I'matieCr et un autre cycle recommence dés qu’une
voiture se présente a nouveau.

Lavage petite catégorie de véhicule
Le cycle de fonctionnement reste le méme sauf gudescente du rouleau horizontal se fait jusqu’en
position bassedb?2).

NB:

1- Le détail de plusieurs mécanismes, n'est pas pnisensidération

2- ZELIOSOF2, associé aux API Schneiderest I'outil de développement de programmation

3- La réponse est composée: 4 programmes en zébtze- compte rendu explicatif enword' ou " pdf”
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GRAFCET du point de vue systéme

I

| Conditions inifiales et départ cycle

L

Fin tempaorisation 10 5

L2 —

Voyant WV
alume

Temporisation 10 &

Descente roulzau Temporization 5 &

horizontal
——  Fin temporisation 5 5
d]i Avance porfique Prélavage
——  Fin avance portigue
i . Reftour portique Savonnags
I Ea_ Rotation des 3 rouleaux |_5—|—
4 Fin retour porfique
D'ji Avance portiqus Ringage

Fin avance porigue

[

Fin montée rouleau horizontal
7 Retour portique
jl_: Fin refour portique

Travail demandé

Montes rouleau
horizonta

Sechage

En se basant sur le cahier de charges précébast,demandé de donner les programmes de
fonctionnement des mécanismes suivants
[Questions sur TP3/(SG1234==> méme temps de retajd)
1- Moteur asynchronM3 (KM1, KM2 ) quiassurant la descente et la montée du rouleau ntaizapts);
2- Moteur d’entrainemen12 (KM3, KM4, KM5) qui assurant la rotation des trois roulea2gt$);
3- Moteur d’entrainemerit1l (KM6, KM7, KM8, KM9, KM10) qui assure le déplacement du portique sur
les rails (3pts);
(Question générale sur la programmation des APl ==¥P1+TP2+TP3+MP)
En se basant sur le cahier de charges précédaRAFCET du point de vue systeme + le
tableau des entrées/sorties, ci-contre, dévelopggagramme en SFC pour commander cette statjus)(

Entrées

Sorties

AU : BP arrét d’urgence et d’initialisation

V : voyant vert

Dcy : BP départ cycle

KNM1 : contacteur de ligne avance portique

Cr : détecteur fin de course portique en arriére

KM?2 : contacteur de ligne recul portique

Cv : détecteur fin de course portique en avant

KMS3 : contacteurrotation des 3 rouleaux

Cb1 : détecteur fin de course rouleau horizontal & mi
course basse

KM4 : contacteur deligne descente rouleau horizontal

Chb2 : détecteur fin de course rouleau horizontal en
position basse

KNMS : contacteurdeligne montée rouleau horizontal

Ch : détecteur fin de course rouleau horizontal en haut

KEV1 : commande prélavage a eau

Cp : capteur de présence véhicule au poste de lavage | KEV2 commande électrovanne lavage a eau
savonneée
CL : capteur de sélection de catégorie de véhicule KMG6 : contacteur d’enclenchement du circuit de

chauffage (séchage) du véhicule.

Dr. M. Djarallah

NB: Pour la derniére question==> M1( KM1, KM2), M2 (KM3) etM3(KM4, KM5)
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