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Contrble de TP/EI/M1

EXO1 (12pts)
Il est demandé d'écrie trois programmes en Mikrde les vérifier par 3 schéma du
simulateur Proteus et de déterminer les temps sfworelants aux vitesses de rotatiangag
etomay) pOur:

1-1) Un MPAP bipolaire entrainé en deux sens par: 16F887 + L283Bquence d'entrainement =
8, 4, 2 et 14pts).

1-2) Un MPAP bipolaire entrainé en deux sens par: 16F887 + 12288quence d'entrainement =
12, 6, 3, et 94pts).

1-2) Un MPAP bipolaire entrainé en deux sens par: 16F887 + Od20séquence d'entrainement =
8,12, 4,6, 2, 3,1 et g4ts).

EXO2 (8pts)
On veut réaliser une commande en boucle ouvert©JCGRs vitesses de rotation de deux
moteurs MCC1 et MCC2, en deux sens et en MLI (PWd},le biais de:
1- MC 16F887,
2- Driver L293D;
3- Quatre potentiometres;
4- Boutons poussoirs.

Alors, on demande d'écrire un programme en MikretCde donner le schéma Proteus vérifiant ce
programme.

NB: Ia réponse doit contenir: 3 programmes en Mikro CHeurs schémas Proteus + un compte rendu (explicatif
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