POSTE GRADUATION
MECANIQUE ENERGETIQUE

Mini projet aérodynamique

Y introduction:

Ce mini projet trace un écoulement uniforme avec un obstacle sous forme
d'une plaque plane de langueur a. L'équation de cet écoulement avec un
variable complexe z représente un mouvement d'un fluide incompressible,le
potentiel de vitesse étant défini par la partie réelle de I'équation, et la
fonction de courant par la partie imaginaire donc la fonction f(z) représenter
|_le potentiel complexe d'un mouvement de I'écoulement étudie.

¥ parametre utiliser:

a: langueur de la plague plane
z:la zznombre complexe.

u vitesse de | écoulement.

abs :la valeur absolu .

fd : la fonction complexe.
psi:la fonction de courant.
phi: le potentiel de vitesse.
contourplot:

[> with(plots):

| War ni ng, the nane changecoords has been redefined
> a: =10; ymax: =2*a;,

u:=limt((y/a)/(((1-(y/a)nr2))"0.5), y=ymax);




Z: =X+l *vy,;
fd: =abs(u)*((z"2+an2)"0.5);

a:= 10
ymax = 20
u:= -1.1547005391
Z=Xx+1y
fd:=1.154700539 ((x +1y)*+100
=> psi:=lmfd);

)0.5

v = 1154700539 3( ((x+1y)2 +100)"”)

> phi: =Re(fd):
0 = 1.154700539 R(( (x +1y)% +100)*)

[> cont our pl ot (psi, x=-10..10,y=0..20, contours=50,title="1a
foncton de courant", col or=bl ue);

la foncton de courant
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