
Chapitre II : Rappels sur la Transformée de Laplace 
 
 
 
Introduction 

La transformée de Laplace permet de convertir une équation différentielle en une équation 

linéaire où disparaissent les formes dérivées. 

 
II.1. Définition 

 

Soit f(t) une fonction du temps. Sa transformée de Laplace F(p) est définie par : 

 

 

 

 Avec p une variable complexe. 

 

 On note F(p) = L [f(t)] et f(t) = L -1[F(p)] et on dit que F(p) est la transformée  de Laplace 

de f(t) et que f(t) est l'original de F(p). 

 

 

 

 

 

 

La transformée de Laplace donc permet de transformer le problème du domaine du temps au 

domaine de la fréquence. 

 

 

 



II.2. Les signaux usuels et leurs transformées 

 

 

 



Principales propriétés  
 
Les principales propriétés de la transformée de Laplace sont : 

 

Linéarité :  
 
Soient a et b deux constantes, la fonction f(t) = a.f1(t) + b.f2(t) a pour transformée de 

Laplace : F(p)= a.F1(p) + b.F2(p). 

 

 

 

Translation :  
 
La fonction  g(t) = f(t).e-a.t  a pour transformée de Laplace G(p) =F(p+a). 

 

 

 

Théorème du retard :  
 
Soit f une fonction dont la transformée de Laplace est F et soit g la fonction présentant un 

retard Ⴀ par rapport à f telle que g(t)=f(t-Ⴀ), alors on a : 

 

 

 

 



Dérivation et intégration 
 
La dérivation d’une fonction s’écrit 

 

 

 

L’intégration d’une fonction d’écrit : 

 

 

Théorèmes des limites 

Théorème de la valeur initiale : 

 



Théorème de la valeur finale : 

 

 

Transformée de Laplace inverse 
 

Il faut donc développer des méthodes pour retrouver une fonction f(t) lorsqu’on connaît sa 

transformée F(p). On peut, `a partir de la table, trouver quelques transformées inverses. On 

considèrera quelques théorèmes utiles pour en trouver d’autres. 

 

 

 



 

 

 

 

 



 

 

 

 

 


