
Université de Batna 2
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Systèmes linéaires de dimension infinie
Examen final

Montrer que le problème de contrôle optimal décrit ci-dessous admet une
solution unique. Caractériser la.

inf
u∈L2(0,+∞;L2(0,1))

∫ +∞

0

∫ 1

0

{|y(x, t)|2 + |u(x, t)|2}dxdt

où y est solution dans L2(0, 1) de

∂y

∂t
(x, t) = i

∂2y

∂x2
(x, t) + u(x, t), 0 < x < 1, t > 0

y(x, 0) = y0(x), 0 < x < 1,

y(0, t) = y(1, t) = 0, t > 0.
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