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Systèmes Linéaires de Dimension Infinie

Devoir à la maison

Soit Y = V× L2(0, 1), où

V = {f ∈ L2(0, 1) : f,
df

dx
sont absoluments continues,

d2f

dx2
∈ L2(0, 1) et f(0) = f(1) = 0}

et

< f, g >V=

∫ 1

0

d2f

dx2

d2g

dx2
dx

Etudier dans Y, la contrôlabilité (exacte et approchée) du système suivant

∂2y(x, t)

∂t2
+

∂4y(x, t)

∂x4
= b(x)u(t)

y(x, 0) = y1(x),
∂y(x, 0)

∂t
= y2(x)

y(0, t) = y(1, t) = 0,

∂2y(0, t)

∂x2
=

∂2y(1, t)

∂x2
= 0.

où
b(x) = 1[0,1/2](x)
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