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Chapitre 2 

 

Vibrations forcées des systèmes  à un degré de 

liberté 

Le système  à 1 degré de liberté constitue le modèle le plus simple 

d’une structure. En réalité les structures ne sont pas rigides, elles 

bougent et se déforment dans plusieurs directions ; leur 

mouvement est donc constitué de plusieurs inconnues (une infinité). 

Cependant pour beaucoup de situations un modèle à 1 DDL 

(quelquefois à 2 DDL) permet une prédiction très satisfaisante du 

comportement de la structure, et présente l’avantage de pouvoir 

ˆêtre résolu rapidement “à la main”. De plus les phénomènes 

intervenant pour les systèmes à 1 DDL et leur interprétation seront 

forcément présents dans les systèmes discrets (i.e. à n DDL) et 

dans les systèmes continus. 

Il faut distinguer 3 systèmes à 1 DDL: le système en translation, le 

système en rotation, et le système pendulaire. 
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